
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

  

  

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Total 

Station 
 ȓالمتكامل ȓالمحط ȴجها (ȓالشامل ȓالمحط)  

 

 



 

 

 

 ܦܪ  

 ܦܵ

 0 ܧ

𝑁 0 

 0 ܪ

 ܧ

𝑁 

 ܪ݀

ℎ𝑖 
ℎݎ 

 

 ݁ܿ݊ܽݐݏ𝑖ܦ ݈ܽݐ݊݋𝑖𝑧ݎ݋ܪ

 ݁ܿ݊ܽݐݏ𝑖ܦ ݁݌݋݈ܵ

 ݊݋𝑖ݐܽݐܵ ݂݋ 𝑖݊݃ݐݏܽܧ

𝑁ݐݎ݋ℎ𝑖݊݃ ݐܽݐܵ ݂݋𝑖݊݋ 

 ݊݋𝑖ݐܽݐܵ ݂݋ ݐ𝑖݃ℎ݁ܪ

  ݐ𝑖݊݋𝑃 ݐ݁݃ݎܽܶ ݂݋ 𝑖݊݃ݐݏܽܧ
𝑁ݐݎ݋ℎ𝑖݊݃ ݐ݁ݎܽܶ ݂݋ 𝑃݋𝑖݊ݐ 
 ݐ𝑖݃ℎ݁ܪ ݂݋ ݁ܿ݊݁ݎ𝑖݂݂݁ܦ
 ݐ݊݁݉ݑݎݐݏ݊ܫ ݂݋ ݐ𝑖݃ℎ݁ܪ
 ݎ݋ݐ݈݂ܴܿ݁݁ ݂݋ ݐ𝑖݃ℎ݁ܪ

ȓالافقي ȓالمساف 

ȓالمائل ȓالمساف 

ȓاثي الافقي للمحطȯالاح 

 ȓللمحط ʅدɽاثي العمȯالاح 

 ȓالمحط ɎتفاȲا 

ȒȲاثي الافقي للإشاȯالاح 

 Ȳللإشا ʅدɽاثي العمȯالاحȒ 

 ɎتفاȲالا ɚȳف 

 ȴالجها ɎتفاȲا 

 اȲتفاɎ العاكس

Ȳالاختصا ȓالانكليڈي ȓباللغ ȓالكلم ȓبيȳالع ȓباللغ ȓالكلم 

عȵيʅȵ القاǽȲ قبل الابȯ بالمɽضɎɽ هȱه بعɅ الاختصاȲاȔ التܣ يمكن اɰ تشاهȯها اثناء تشغيل الجهاȴ تكتȑ في الجهاȴ بشكل 

 ȓظيفɽالɼ لكن نفس ܣ المعنܣɼ التسلسل فقط لا أكٌڇ ȟمن حي ȳاخ ʄال ȴمن جها əهي تختلɼ ȓالشاش ȳلصغ ȳمختص

ʅدǺت  ɞهناɼ ::: ȓالمساح Ȕلتطبيقا ȓالأمثل Ʌبعɼ  ɻياتɽمحتɼ ȴللجها ȓالأساسي ȳامɼالاɼ ȴالجها Ȧȳيش ɤا المقاȱهɼ :::::::

 مع تكملȓ تطبيقاȔ أخɾȳ علʄ هȱا النɎɽ من الأجهȒȵ اأجهȒȵ متطȒȲɽ سɽف نتطɚȳ لها فيما بعɼ ȯهي ɼتطبيقاته

                                                                                                                                 ȳيȯمع التق ........ 



 

 

 

 

 

  محتɽياȔ المقالــــــــ    

ȓمȯمق 
 

 ȓالمحط Ȓȵام أجهȯاستخ Ȕمجالا
 ȓالمتكامل ȓالمتكامل ȓالمحط Ȓȵام أجهȯاستخ Ȕمميڈا 

 

 ȓالمتكامل ȓالمحط Ȓȵام أجهȯئ استخɼمسا 
 

 ȓمن المحط ȓمȯاع متقɽأن
ȓالمتكامل

ɯظائف مفاتيح التحكɼ شيڇǸت 
 

ȓالمتكامل ȓالمحط ȴاء جهاȵأج 
 

 ȓالمحط ȴاء جهاȵشيڇ أجǸت
ȓالمتكامل

 ȓالمحط ȴفي جها ȓمȯالمستخ ȳامɼالأ
 ȓالمتكامل

استعماɤ الجهاȴ في تطبيقاȔ كيف 
ȓالمساح

Ȕبعض الملاحظا 
 

 ɤفي المقا ȓمȯاجع المستخȳالم 
 



 

˺ 

 

 

  

 Ȕفي مجالا ɰɽالمختصɼ ʅȲالمعماɼ نيȯالم ȓسȯالهن Ȕفي مجالا ɰɽالعامل ȑيميل اغل

 ȓبشكل كبيڇ المساحɼ ȓثقɼ ȶبحما ȓنيɼالالكًڇ ȓالمساح Ȓȵام أجهȯاستخ ʄعل

 ʄد الɽيع Ȓȵه الأجهȱام هȯفي استخ ȓئيسيȳالأسباب ال ȴȳمن أبɼ .șقɽمع ال ȯمًڈايɼ

 Ȕللمسافا Ȕالقياسا ȴفي انجا ȓعȳيالسȯالتقلي ɚȳبالط ȓنȲمقا ȓيلɽالطɼ Ȓالقصيڇ ȓ

 ɞهنا ɻكل ɣلȰ ɚɽفɼ .ȥفي النتائ ȓالعالي ȓقȯالɼ امȯفي الاستخ Ȓالكبيڇ ȓلɽالسهɼ

ɼسبل تخȵين  اتطɽيȳ مستمɼ ȳشامل علʄ طɚȳ استخȯامها ɼتنɎɽ استعمالاته

 ȓالمتكامل ȓالمحط ɼا ȓالشامل ȓالمحط ȴجها ȯيعɼ .اجهاȳاخɼ Ȕماɽالمعل(Total 

Station)  ȵمن أكٌڇ الأجهȒ  ،ȳالحاض șقɽفي ال ȓدقɼ تكاملاɼ اماȯاستخ ȓالمساحي

 ȴحل محل جها ȯق ɻان ɤɽقمܣحتܢ يمكننا القȳال ɼا ʅȳالبص ɰاء كاɽس șدليɽالثي، 

 Ȳطاǻ في Ȕالامكانياɼ Ȓȵد من الأجهȯع ȓيتضمن داخل ɻان ʄعل ȴالجها ɯاس ɤȯي

 ɽتط ȯق ȓالمساح Ȓȵأجه ɰاɼ ،ȯاحɼ ȴين متكامل كجهاȳالعش ɰȳالق ȓفي نهاي ȔȲ

 Ȕماɽستȯال ʅنيا ،أɼالكًڇ Ȕالمسافا ȶقيا Ȓȵأجه Ȳابتكا ɯت ȯفق ȓيعȳس ȒȲɽبص

(EDM)  المصطلح Ȳاختصا(Electronic Distance Measurement)   يلاȯلتصبح ب

șدليɽالثي ȴجها Ȳابتكا ɯت ɯث ، Ȕالمسافا ȶيط لقياȳيعا عن الشȳسɼ قمܣ ا دقيقاȳل

اɼ الكًڇɼني ɼالȴ ʄادȔ من دقȓ قياȶ الɼȵايا الافقيɼ ȓالعمɽديɼ ȓتجاȔȴɼ أخطاء 

الȳاصȯ في تسجيل القياساȔ يɼȯيا ثɯ تلا Ȱلɣ ابتكاȲ اجهȒȵ المحطȓ الشاملȓ ،كما  

 ʅȳنيا ليجɼالكًڇ Ȕالقياساɼ Ȕماɽين للمعلȵتخ Ȓȯحɼ ȓالشامل ȓالمحط ȴجها ʅɽيحت

لمعلɽماȔ المسجȓ في الȱاكɼ( Ȓȳقȯ تكɰɽ علʄ هيئȓ فيما بعȯ قȳاءɼ ȒاستخȳاȠ ا

 ȓعملي ʅȳتج ɯمن ثɼ ȳتɽالكمبي ȴجها ʄال ) ȓداخلي ȒȳاكȰ ɼين اȵتخ Ȕȳك

التܶحيحاɼ ȔالتعȯيلاȔ اللاȴمȓ لغايȓ استخȳاȠ العȯيȯ من البياناȔ علʄ شكل 

، Ȓدȯمح ȥفقا لبڇامɼ Ȕماɽالمعل ɤاشكا əبمختل ɤɼاȯجɼ ȔماɽسȲ ȥدم ɯيثا تȯح

لمحطȓ الشاملȓ مع جهاȴ النظام العالمܣ لتحȯيȯ المɽاقع بالȳصȯ علʄ الأقماȲ جهاȴ ا
 الصناعيȓ لȯمȥ تقنيتܣ المساحȓ الأȲضيɼ ȓالمساحȓ الفضائيȓ معا،    

 ȓمȯمق 

Ȳ الأجهȒȵ تطɽ  (կ-կشكل )
ȓالمساحي 

 ʅȳالبص șدليɽالثي 

ȳقمܣالثيɽدليș ال  

ȓالمتكامل ȓالمحط 

  GPSالمحطȓ المتكاملȓ مع 



 

˻ 

   ȓالمتكامل ȓالمحط Ȓȵام أجهȯاستخ Ȕمجالا 

 اعماɤ متعȯد منها: تستخȯم أجهȒȵ المحطȓ المتكاملȓ في

 المسح ɤالتفصيلي  اعما 

 ʅȲالمجاɼ الماء Ɇɽخطɼ ɚȳالطɼ قيع المبانيɽمثل )ت ȓسيȯالهن ɎȲالمشا

)ɤمن العما ȯيȯالعɼ ʅاȳال ȓاقنيɼ 

التضلع 

ȓقيقȯالمسح ال ɤاعما 

افيȳغɽالمسح الطب ɤاعما 

 

 

Ɂيمكن تلخي ɯاه Ȕمميڈا  ȓالتالي Ɇفي النقا ȓالمتكامل ȓالمحط Ȓȵأجه 

)ȓء من الثانيȵج ʄتصل ال ȯق( ȓديɽالعمɼ ȓايا الافقيɼȵال ȶفي قيا ȓقȯال 

)Ȕملليمًڇا Ȓȯع( Ȕالمسافا ȶفي قيا ȓقȯال 

)Ȕمًڇاɽكيل ɾȯتتع( Ȓكبيڇ Ȕلمسافا ȯصȳال 

Ȓȯالبعي ȓالأبني ȯصȲ ȓلإمكاني ȓتكبيڇ عالي Ȓɽق ɻل Ȳمنظا 

 ʄعل ɤɽالحصɼ قعɽفي الم Ȕداء الحساباǸب ȳتɽالكمبي Ȓȯحɼ تسمح

 الاحȯاثياȔ انيا

Ȳالأمتا Ȕتصل مئا )Ȳعاكس )بالليڈ ɰɼȯب Ȕالمسافا ȶقيا ȓمكانيǻ 

)اقل ɤɼا ȓنيا )ثانيɼالكًڇ Ȕالمسافا ȶفي قيا ȓعȳالس 

 ȔȲكا ɼا ȓداخلي ȒȳاكȰ( ȴبالجها Ȕين القياساȵلتخ Ȓين كبيڇȵتخ ȒȳاكȰ

 تخȵين(

)Țɽتɽبل ɼكابل ا ɤمن خلا( ȳتɽللكمبي Ȕنقل البيانا ȓلɽسه 

 ȲالبطاȔساعا Ȓȯلع ȓبالطاق ȴد الجهاȯتم ȓي 

قع العملɽفي م ȓف الطقس المختلفȳتحمل ظ ʄعل ȒȲȯالق 

ȓقع المختلفɽالم ɰمما يسهل التنقل بيها بي ɰȴɽال ȓخفɼ ɯالحج ȳصغ 

 

 ȓالمتكامل ȓالمحط Ȓȵام أجهȯاستخ Ȕمميڈا 
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   ȓالمتكامل ȓالمحط Ȓȵام أجهȯئ استخɼمسا 

Ɂيمكن تلخي ɯاه  ǽɼمسا  ȓالتالي Ɇفي النقا ȓالمتكامل ȓالمحط Ȓȵأجه 

 ʄال Ȓدɽمن الع ȯا لابȰ Ȕالقياسا ȱاني اثناء اخȯالمي ɝاء التحقيȳاج ȑيصع

 ɰشامل )كا ɝاء تحقيȳاج ɯمن ث Ȕماɽسȳالɼ Ȕالحسابا Ƞاȳخɼ ȑالمكت

 ȓيثȯالح Ȓȵالأجه ȯيɼبًڈ ȓه المشكلȱه ʄعل ȑللتغل ȓلɼا محاȳخǺم ɞهنا

خلالها استعȳاɂ مɽقع النقاɆ المȳفɽعȓ بشكل بشاشȓ كبيڇȒ يمكن من 

 ميȯاني(.

 من سطح ما غيڇ ȓمغناطيسيɼȳالكه ȒȲتنعكس الإشا ɰالاحيا ȑفي اغل

.ɻالعاكس نفس 

 

 

 

 șمȯتق Ɏɽان ȳبشكل كبيڇ لتظه Ȓالخيڇ Ȕاɽفي السن ȓالمتكامل Ȕالمحطا Ƞانتا Ȕتقنيا

متقȯمȓ من الأجهȒȵ تناسȑ تطبيقاȔ الȳفع المساحي في مجالاȔ متعȯدȒ من 

 ȓالشامل ȓللمحط ȓيثȯالح Ɏاɽه الأنȱمن هɼ ȓسيȯيع الهنȲالمشا 

ȓكȳالمتح ȓالشامل ȓالمحط 

ʅȲبالمسح الليڈ ȓالشامل ȓالمحط 

 ȓيȳيɽالتص ȓالشامل ȓالمحط 

ɼالجيڇ ȓالشامل ȓالمحط 

 مع ȓالشامل ȓالمحطGPS ها مسبقاȳكȰ ɯت 

 

 

 ɻشاء الل ɰا ɤء الثاني من المقاȵفي الج Ɏاɽه الأنȱه Ȧȳش ʄال ɚȳف تطɽس :ȓملاحظ 

ȓالمتكامل ȓمن المحط ȓمȯاع متقɽأن 



 

˽ 

  ȓالمتكامل ȓالمحط ȴاء جهاȵأج 

կ-ȴلحمل الجها ȯي 

հ-ȓصلɽالب ɰمكا 

ձ-ȯيȯالتس ȳشǺم 

ղ-ضبحɽت ȑلɽل ȓيǹȳال 

ճ-Ȳالمنظا 

մ-ȑلɽل Ȕضيح الشعيڇاɽت 

յ-ȴفي الجها ȓيȲالبطا ɰمكا 

ն-ȓالبطيئ ȓكȳالح Ȧمفتا ɻيليɼ ȓيعȳالس ȓديɽالعم ȓكȳالح șتثبي Ȧمفتا 

շ-ȓالبطيئ ȓكȳالح Ȧمفتا ɻيليɼ ȓيعȳالس ȓالافقي ȓكȳالح șتثبي Ȧمفتا 

կծ-ȴالجها ȓلضبط افقي ȓيɽم للتسȯتستخɼ Ȓȯا۬ي القاعȳب 

կկ-Ȓȯالقاع șتثبي Ȧمفتا 

կհ-المفاتيح ȓحɽل 

կձ-ɂȳالع ȓشاش 

կղ-ȓالعيني ȓسȯالع 

կճ-ȓضافيǻ ȓيȲخل بطاȯم 

կմ-Ȕنقل البياناɼ خل تحميلȯم 

կյ-Ȓȳاكȱال ȓبطاق ɰمكا 

կն-ȓيɽالتس ɰميڈا 

 



 

˾ 

  

أجȵاء جهاȴ المحطȓ  المتكاملȓ تǸشيڇ   

 

 

ȴلحمل الجها ȯي 

ɻصلɽالب ȑكيȳت ɰمكا 

 Ȕȳكɼ ȓيȲالبطا ɰمكا
Ȓȳاكȱال 

يȓ للتسɽ بȳا۬ي القاعɼ Ȓȯتستخȯم 
ȴالجها ȓلضبط افقي 

ȓيǹȳضيح الɽت ȑلɽل 

 ȓكȳالح șتثبي Ȧمفتا
 ɻيليɼ ȓيعȳالس ȓديɽالعم

ȓالبطيئ ȓكȳالح Ȧمفتا 

 ȓكȳالح șتثبي Ȧمفتا
 ɻيليɼ ȓيعȳالس ȓالافقي

ȓالبطيئ ȓكȳالح Ȧمفتا 

Ȕنقل البياناɼ خل تحميلȯم 

ȓاضافي ȓيȲخل بطاȯم 

ȓيɽالتس ɰميڈا 

 ȓسȯالعȓالعيني 

ȯيȯالتس ȳشǺم 

Ȕضيح الشعيڇاɽت ȑلɽل 

Ȳالمنظا 

ɂȳالع ȓشاش 

 لɽحȓ المفاتيح

Ȓȯالقاع șتثبي Ȧمفتا 



 

˿ 

  ɯظائف مفاتيح التحكɼ شيڇǸت 

 

 ȓالشاش Ȓاضاء Ȧمفتا
 ɼلɽحȓ المفاتيح

مفتاȦ تشغيل 
ȴالجها** 

 يتǻ ɯطفاء الجهاȴ بالضغط عليهما سɽيا

للعمل بعاكس اɼ بɰɼȯ عاكس ɼكȱلɣ مفتاȦ التغيڇ 
Ȓصغيڇ ʄال Ȓمن كبيڇ ȓالكتاب ȯف عنȳالاح ȓلتغيڇ حال 

 ȯالمسح عن Ȧمفتا
ȓفي الكتاب Ǹالخط 

 Ƞɼȳالخ Ȧمفتا 

ESC 

مفاتيح الحȳكȓ في 
ȓبعȲالا Ȕالاتجاها 

عنȯ الضغط علʄ أʅ مفتاȦ سɽف  Soft keysمفاتيح 
 يستخȯم الاختياȲ المقابل لها علʄ الشاشȓ مباشȳا  

ɤالادخا Ȧمفتا 
 Ȕتغيڇ الصفحا Ȧمفتا
 ɣلȱكɼ ȓالشاش ʄعل

ȓللتنقل للكتاب 

في بعɅ أنɽاɎ الأجهȒȵ القȯيمȓ يɽجȯ مفتاȦ التشغيل علʄ احɾȯ غلاف *** 
 (հ-կالجɽانɼ ȑتكɰɽ كما في الشكل المجاʅɼ شكل)

(հ-կشكل )  



 

̀ 

  Ȕبعض الملاحظا 

ɰمكا ɰا ( شكل Ȳɼفي الشكل المجا ɰمبي ȓيȲضع البطاɼ ȓيقȳطɼձ-կ ɯت ȯقɼ )

يتɼ ɯضع البطاȲيɼ ȓيكɰɽ السهɯ المȳسɽم علʄ  حيȟتǸشيڇȒ مسبقا 

 البطاȲيȓ بالاتجاه الأسفل للخاȠȲ ثɯ يتɯ ضغط الغطاء للȯاخل

     ~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~ 

 

 

       

     ~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~ 

 ɤالاستقبا ɯيت ȟحي ȓالحاج ȯعن ȯعن بع ɯالتحك ȴام جهاȯاستخ ȓمكانيǻ

Ȳللمنظا ȒȲɼمجا Ȓصغيڇ ȓفتح ȓيقȳعن ط ȴالجها ʄيبي عل Ȳɼالشكل المجاɼ ɰ

 (ղ-կالشكل)

ɼضع البطاȲيȓ في الجهاȴ (ձ-կشكل )  

جهاȴ التحكɯ عن بعȯ (ղ-կشكل )  



 

́ 

 

  

 ȓالمتكامل ȓالمحط ȴفي جها ȓمȯالمستخ ȳامɼالأ 

:ȓئيسيȳال ȓمفاتيح الشاش 

ل ȴتشغيل الجهاȦنضغط مفتا 

كامل ȴالجها Ȓلإضاء 

 ȴلإطفاء الجها 

التܣ قبلها ȓالشاش ʄال ȓمن الشاش Ƞɼȳللخ 

 فȳالاح ȓللتغيڇ في كتاب ɣلȱكɼ عاكس ɰɼȯالعمل بعاكس ام ب Ȳلاختيا

 صغيڇȒ  من أحȳف كبيڇȒ الʄ احȳف

ɯقȲ ɼف اȳاء حɽس ȓفي الكتاب Ǹالخط ȓللمسح في حال 

 ɣلȱك ȶفي نظام القيا ɾȳأخ ȓشاش ʄال ȓم للتنقل من شاشȯيستخ

ȓالكتاب ȯعن ɰف معيȳح ɼا ɯقȲ عن ȟالبحɼ م للتنقلȯيستخ 

ȓد قائمɽجɼ ȓفي حال ɻيلي ʅȱال   ȳللسط ȳمن سط ɞȳم للتحȯتستخ 

 ɰمعي ȳسط ʄف علɽقɽال ȓم في حالȯتستخȓعلي ȳأخ Ȳعن خيا ȟالبحɼ 

ȓمعين Ȕماɽمعل ɤɽقب ɼا ɤلإدخا 

 المفاتيح التܣ بالأسفل تسمܣSoft keys  ɯمنها يت ʅأ ʄبالضغط علɼ

 اختياȲ الامȳ المقابل لها 

ON 

تɯ تɽضيح هȱه 
الأɼامȳ مع تǸشيڇها 
 ɯهنا تɼ ȓالشاش ʄعل
 Ȳɽص ɰɼȯه بȲاختصا
 ɼأكٌڇ ا Ȓللاستفاد
 Ȓفي الإعاد ɤكما يقا

 Ȓافاد 

ȓملاحظ 

☼ 

ON ☼ 

ESC 

SFT 

BS 

FUNC 

 

F1 F4 F3 F2 
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   ȓالمتكامل ȓالمحط ȴفي جها ȓمȯالمستخ ȳامɼالأ 

 ȴتشغيل الجها ȓكيفي 

  ȴلتشغيل الجها                           Ȧمفتا ʄالضغط عل ɯيت 

 ȴالجها ȓكȲبها ما ȓشاش ȳتظه  ȓالعمل علي ɯملف ت ȳاخ ɯاس ɣلȱكɼ

 ()أ( ɼ )ب(ճ-կمن خلاɤ الجهاɼ ȴيظهȳ الخياȲاȔ في الشكل )

ȴالجها ɯائɽاض قȳاستع 

 ȳالام ʄعل ɤɽخȯال ɯيتCNFG  ʄالضغط عل ɝيȳعن طF4  اȱهɼ

المفتاȦ لا يستعمل كثيڇا الا في حالȓ الȳغبȓ في تغيڇ نظام التشغيل 

 ȴالجها ȓتهيئɼ ȓجȲدɼ ȶالقيا Ȕاȯحɼɼ ف التشغيلɼȳظ ȟمن حي

انȵاɼ ɤضȦɽ الشاشɼ ȓمعايɼȴ Ȓȳايا الجهاɼ ȴتحȯيȯ عɽامل 

المعلɽماȔ للكمبيɽتɼ ȳتȳتيȑ الشاشاȔ بطȳيقȓ تناسȑ أسلɽب 

   (ɼهي كالتالي մ-կالعمل في المɽقع ɼغيڇها  الشكل )

:Obs Condition :تشملɼ ȶف القساɼȳفي ظ ɯللتحك 

:Dist. mode غȳال Ȳبلاختيا ɼا ȓالافقي ȓالمساف ȶفي قيا ȓ

 ȓديɽالعم ɼا ȓالمائل 

Tilt Crn:ȳتɽالكمبنسي ɚاغلا ɼلفتح ا 

Coord search jop : في ȑغȳن ʅȱال əالمل ɯاس ȯيȯلتح

ɻب ɞعن نقا ȟالبح 

: Angle resolution  اياɼȵلل Ȓاءȳق Ȓȯحɼ اقل ȯيȯلتح

(  ȓالشاش ʄعلկ  ،ȥانճ )ȥان 

Coord:  Ȕاثياȯالاح ȑتيȳت ȯيȯلتح(N,E,Z( ɼا )E,N,Z) 

 

ON 

 

ب صȲɽه تظهȳ الشاشȓ بعȯ  (ճ-կشكل )
 التشغيل مباشȳا

 

صȲɽه تظهȳ الشاشȓ بعȯ  (մ-կشكل )

 ʄالضغط علCNFG 

 

أ صȲɽه تظهȳ الشاشȓ بعȯ  (ճ-կشكل )
 التشغيل مباشȳا
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 ȓالمتكامل ȓالمحط ȴفي جها ȓمȯالمستخ ȳامɼالأ 

Instr config : ɽه ȳا الامȱما يهمنا من ه 

Power off ماتيكياɽات ȴالجها ɚفي اغلا ɯللتحك : 

Reticle lev :Ȕاȳالشع Ȧɽضɼ ȓجȲفي د ɯللتحك 

Contarast :ȓالشاش Ȧɽضɼ في ɯللتحك 

Instr const   

 ȴالجها ȓابت الخاصɽء خاص بالثȵا الجȱه 

Comms set up  

ɤساȲء خاص باȵه الجȱه ȳتɽمن الكمبي Ȕماɽالمعل ɤاستقباɼ 

Unit 

 Ȕالمسافا ȶقياɼ ȒȲاȳالح ȓجȲدɼ مثل الضغط Ȕاȯحɽال ȓعيɽفي ن ɯللتحك

 ɼالɼȵايا

Key Function 

 قع العملɽالعمل في م ȓطبيع ȑحس Ȕيل الشاشاȯء خاص بتعȵا الجȱه 

 ȳالام ʄعل ɤɽخȯللMEM    Ȧمفتا ʄالضغط عل ɝيȳعن طF3  ȓالكلم ɰɽهي تكɼ

 ȓئيسيȳال ȓالشاش ʄعل ɻل ȓالمقابل ( شكلյ-կ) ɯائɽالق ʄال ɤɽخȯلل ɣلȰɼ

:ȓالتالي 

Jop : ʄفنحصل عل ɤالادخا Ȧمفتا ʄالضغط عل ɝيȳعن ط  Ȳا الخياȱه Ȳاختا ɯيت

 شاشȓ بها اȲبع خياȲاɼ  Ȕهي:

Jop Selection  : اءɽس ɻاد العمل بȳالم əالمل ɯاس Ȳم لاختياȯيستخ

 șكان*** ȓيمȯالق Ȕماɽالمعل ȓاجعȳم ɼتسجيل ا ȓالعملي 

Job Name Edit :əالمل ɯلتغيڇ اس 

Job Deletion:  ʄسالها الȲا ȯبع Ȓȳاكȱمن ال Ȕم لإلغاء ملفاȯيستخ

Ɇمن النقا ȓخالي ɰɽتكɼ ȓد لتسميتها السابقɽتع ȟحي ȳتɽالكمبي 

Comms output : Ȓȳاكȱد بالɽجɽالمɼ بɽالمطل əالمل ɤساȲلأ ɣلȰɼ

ȓالطابع ɼا ȳتɽالكمبي ʄاما ال 

 

صȲɽه تظهȳ الشاشȓ بعȯ  (յ-կشكل )

 ʄالضغط علMEM 

انتبɻ الʄ تسلسل 
 ɰɽالالɼ اضيعɽالم
الخط ɼتسلسل 
الفقȳاɼ Ȕالتعȯد 
النقطي للفقȒȳ حتܢ 
تفهɯ المɽضɽع 

 ȓقȯب 

ȓملاحظ 
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    ȓالمتكامل ȓالمحط ȴفي جها ȓمȯالمستخ ȳامɼالأ 

Known data:  ȓشاش ʄفنحصل عل ɤالادخا Ȧمفتا ʄه بالضغط علȲاختبا ɯيت

 بها خمسȓ خياȲاɼ Ȕهي:

key in coord ɣلȰɼ ȳاكȱلل Ɇقام نقاȲا Ȕاثياȯالاح ɤلادخا :

ɣالȱكɼ غيڇهاɼ ȓمحط ȔاثياȯحǼامها كȯلاستخ ȯعائها فيما بعȯلاست 

 . Setting Outلاستخȯامها في عمليȓ التɽقيع 

Comms in put:  من Ɇالنقا Ȕماɽمعل ɤم لاستقباȯيستخ

 ȓامها في عمليȯلاستخ ɣلȰɼ ȴالجها ʄال Ȓȳمباش ȥالبڇنام ɤمن خلا ȳتɽالكمبي

ȓقيع بالطبيعɽالت 

Deletion : Ȓȳاكȱتسجيلها بال ɯت ȓمعين Ɇم لإلغاء نقاȯيستخ

 لتستخȯم في التɽقيع.

View: Ȓȳاكȱبال ȓالمسج Ɇالنقا Ȕبيانا ɂاȳم لاستعȯيستخ 

Clearهȳاكȱال Ȕم لمسح  جميع بياناȯيستخ : 

Code هȯبها ع ȓشاش ʄفنحصل عل ɤالادخا Ȧمفتا ʄبالضغط عل ȒȲاختيا ɯيت:

 خياɼ ȔȲهي:

Key in code امها فيȯلاستخ Ȓȳاكȱلل Ȓȯيȯاد جɽاك ɤم لإدخاȯيستخ :

.ȓالمساح ɤاعما 

Deletion  مȯيستخ:Ȓȳاكȱمن ال ɰد معيɽلإلغاء ك. 

Code view: Ȓȳاكȱاد  بالكامل من الɽالاك ɂاȳم لاستعȯيستخ 

 ȳالامMEAS  ȓلكلم Ȳهي اختصاɼMeasure  ȑتكت ȓالشاش ȳلكن الصغ

ɼ Ȳهي من اهɯ الاɼامȳ تيɯ الȯخɤɽ الʄ هȱا الامȳ بالضغط علʄ مفتاȦ باختصا

F1  ȓئيسȳال ȓالشاش ʄالمقبل لها علɣلȰɼ  ɤɽخȯفنحصل  لل ȶنظام القيا ʄال

 ʄعل ȓالصفحP1  ɻمقابل ȔاȲخيا Ȓȯالتܣ بها عɼ للمفاتيحF1,F2,F3,F4  هȱهɼ

  ȶنظام القيا șتح ȓجȲȯالم Ȕد في جميع الصفحاɽجɽم ȔاȲالخياMEAS  

 Ȧمتا ʄنضغط عل Ȕالصفحا ɰبي ȑللتقليɼFunc  ȓالصفح ʄال Ɏɽجȳللɼ
 Ȧمفتا ʄنضغط أيضا عل ȓئيسيȳالFunc  

اɰ تسلسل الصفحاȔ في 
الجهاȴ غيڇ مهɯ فهܣ تختلف 
 ʅدǺلكن تɼ ȳلآخ ȴمن جها

 نفس الɽظيفȓ جميعها
 

 ȓملاحظ***  

الȱكȒȳ تتسع 
عشȳ ملفاȔ من 

կ1111 ȓنقط 

 ȓملاحظ***  

 

بعMEAS  ȯتسلسل شاشȓ   (ն-կشكل )
 الضغط عليها 
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   ȓالمتكامل ȓالمحط ȴفي جها ȓمȯالمستخ ȳامɼالأ 

   Ȓالأخيڇ ȓللصفح ɤɽصɽال ȯبع ɰنلاȓالصفح ʄجع الȳ  ʄلɼالأɰه  الاȱه ɂȳنستع
  ȳامɼما بها من أɼ Ȕالصفحا 

 .ʄلɼالأ 

 

 

 

 

 

 

   ȶالقيا ȓمن شاشMEAS   ȓالصفح ʄعلɼʄلɼالا P1 Ȳه الاختياȱه  ɞهنا:Ȕا 

 Dist :  ʄنضغط علF1  ɤɽخȯللɻمن  علي ȓالمساف ȶلقيا ɽهɼ

 سكالجهاǻ ȴلʄ العا

 SHV:  :  ʄنضغط علF2  ɽخȯللɻعلي ɤ  مȯيستخ  ȓقيم ʄعل ɤɽللحص

ȓاسيȳالɼ ȓالأفقي ȓللعا المساف ȴمن الجها ȓالمائلɼكȒȳع س مباش ʄل

ȓالشاش 

 0 SET :ʄنضغط عل F3  ɤɽخȯللɻعلي  ȓيɼاȵال ȓضع قيمɽل ɽهɼ

ɰتيȳم ɻبالضغط علي ȳصف ȓيɼمسا ȓالأفقي. 

 COORD : ȳامɼمن الأ ȓعɽمجم ʄعل ʅɽم يحتȯيستخ ȶاء قياȳلأج

 Ɇللنقا ȓالابعاد الثلاثي ɼا ȓالمحتل ȓالمحط Ȕاثياȯاح ɤادخا ɣلȱكɼ

.ɰاف من اليميȳحساب الانحɼ ȓالخلفي ȓالنقط 

 

 

 

 

Menu
 

 

 

 

 

REC S-O 

P1 

H.ANG 

Dist 

MLM OFFSE

T

P2 

0 SET COORD 

TILT 

SHV 

P3 

EDM 

F1 F4 F3 F2 

 

 p1صȲɽه تظهȳ الصفحȓ الأɼلʄ  (շ-կشكل )

 Ȧمفتا ʄالضغط عل ȯبع ȓللشاشMeas  

 

صȲɽه تظهȳ الصفحȓ الثانيȓ  (կծ-կشكل )
p2  Ȧمفتا ʄالضغط عل ȯبع ȓللشاشMeas  

 

صȲɽه تظهȳ الصفحȓ الثالثȓ  (կկ-կشكل )
p3  Ȧمفتا ʄالضغط عل ȯبع ȓللشاشMeas  

 

صȲɽه تظهȳ الشاشȓ بعȯ  (կկ-կشكل )
 ʄالضغط علCOORD 
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 ȓالمتكامل ȓالمحط ȴفي جها ȓمȯالمستخ ȳامɼالأ 

  ȶالقيا ȓمن شاشMEAS ا ȓفي الصفحɼȓلثاني P2  ɞهناȲالاختيا : 

 Menu  : Ȧمفتا ʄبالضغط عل ɻخل عليȯنF1 هيɼ ȔاȲخيا Ȓȯع ȳفتظه 

 Coordinate:  ʄنضغط عل F4  ɤɽخȯللɻم  عليȯيستخ ȶاء قياȳلأج

 ȓالابعاد الثلاثي ɼا ȓالمحتل ȓالمحط Ȕاثياȯاح ɤادخا ɣلȱكɼ Ɇللنقا

.ɰاف من اليميȳحساب الانحɼ ȓالخلفي ȓالنقط 

 S – O  : ɼقيعها اɽاد تȳالم Ɇالنقا Ȕاثياȯاح ɤم لادخاȯيستخ

ȓقيعها بالطبيعɽت ɯمسافتها ثɼ افهاȳانح . 

 Offset:  دɽجɽاليها ل ɤɽصɽلا يمكن ال ȓنقط Ȕبيانا ȶم لقياȯيستخ

 عائɝ ما

 Repetition : مȯتستخ Ȓȳّأكٌڇ من م ɰفيȯه ɰبي ȓيɼاȵال ȶلقيا

Ȳاȳالتك ȓيقȳبط 

 MLM: Ȓȳمباش ɰنقطتي ɰهمܣ بيɼ خط ȶلقيا. 

 REM:  ɤɽصɽلا يمكن ال ɂȲف من الأȯه ɂانخفا ɼأ ɎتفاȲا ȶلقيا

 ɻليǻɻضع العاكس عليɼ ɼأ Ȓȳمباش 

 Resection:  ɰɽتكɼ  ȓالمحتل ȓالمحط Ȕاثياȯحǻ م في حسابȯيستخ

معلɽمȓ الإحȯاثياȔ بمعلɽميȓ ثلاȚ نقاɆ علʄ الأقل )الثالثȓ  غيڇ

)ɝللتحقي. 

Area Calculation:  ȓميɽبمعل ɝشكل مغل ʅأ ȓلحساب مساح

 نقاɆ حɼȯده

 MLM : ʄنضغط علF2  ɻل ɤɽخȯلل  ȓالأفقي ȓالمساف ȶلقيا ɽهɼ

 بيɰ هȯفيɰ مباشȒȳ عمɽديɼȓالمائلɼ ȓال

 REM:  ʄنضغط علF3  ȶلقيا ɽهɼ ɻل ɤɽخȯلل ɂانخفا ɼأ ɎتفاȲا

ɻليǻ ɤɽصɽف لا يمكن الȯه 

 

 

صȲɽه تظهȳ الشاشȓ الصفحȓ  (կհ-կشكل )
 ʄالضغط عل ȯبع ȓالثانيɼ ʄلɼالأMenu 
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   ȓالمتكامل ȓالمحط ȴفي جها ȓمȯالمستخ ȳامɼالأ 

  Tilt:  ʄبالضغط عل ɻخل عليȯنF2  في ȴالميل للجها Ȓȯلمشاه ɽهɼ

 ȓيǹȳاتجاه ال X ɻعلي ʅدɽالاتجاه العم ɼأ YɣلȰɼ  ȓالشاش ʄعل

لضبط أفقيȓ الجهاȴ أɼ أȲقام Ȱɼلȳ Graphic ɣسɯ كمباشȒȳ سɽاء 

ȓعالي ȓقȯب 

 H.ANG : ʄبالضغط عل ɻخل عليȯن   F3 ȓمعين ȓقيم ɤلإدخا ɣلȰɼ

 ȳالأم Ȳباختيا ɰاف من اليميȳكانح ȓالأفقي ȓيɼاȵلل.H Angle ɼأ

 ȓالخلفي ȓالنقط Ȕاثياȯحǻ عاءȯاست ɼأ ɤلإدخا BS Ȕاثياȯحǻ ɣلȱكɼ

 ȓالمحتل ȓالنقطStn ȳالأم Ȳباختيا Back sight   

 EDM:  مȯالعاكس  يستخ Ɏɽن ɣلȱكɼ ɻدقتɼ ȶالقيا Ɏɽفي ن ɯللتحك

 ȓجȲمعامل تܶحيح د ȓقيم ɤدخاǻ ɣلȱكɼ ɻالخاص ب șالثاب ȓقيمɼ

. ʅɽالضغط الجɼ ȒȲاȳالح.ppm 

 REC :اكȱالتسجيل بال ȥنامȳفي ب ɤɽخȯم  للȯيستخɻخل عليȯن Ȓȳ 

 :التاليȓ الخياȲاȔفتظهȳ من اخȳ صفحF3  ȓ علʄ  بالضغط

  :Stn data  مȯجميع يستخɼ ȓالمحتل ȓالمحط Ȕاثياȯحǻ لتسجيل

 .بياناتها

 Angle data:  Ɇللنقا ȓديɽالعمɼ ȓايا الأفقيɼȵم لتسجيل الȯيستخ

Ȓȳاكȱتسجيلها بالɼ 

 Dist data:  ȓالمسافɼ ȓيɼاȵال ȓيقȳبط Ɇفع النقاȳم لȯيستخ

Ȓȳاكȱتسجيلها بالɼ 

 

 

صȲɽه تظهȳ الشاشȓ بعȯ  (կձ-կشكل )
 ʄالضغط علTilt 

 

صȲɽه تظهȳ الشاشȓ الصفحȓ  (կղ-կشكل )
 ʄالضغط عل ȯبع ȓالثانيɼ ʄلɼالأREC 
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 ȓالمتكامل ȓالمحط ȴفي جها ȓمȯالمستخ ȳامɼالأ 

  Coord data: فعȳم لȯيستخ  Ȕاثياȯالإح ȓيقȳبط Ɇالنقا

Ȓȳاكȱتسجيلها بالɼ 

 Note: اȱبال Ȕظاɽملح ʅم لتسجيل أȯكيستخȒȳ 

 View: اȱبال ȓالمسجل Ɇالنقا ɂاȳكلاستعȓالشاش ʄعل Ȓȳ 

  

 

 

 

  ȳالامHT:  خاص ɽهɼ

 ȴكل من الجها ɎتفاȲا ɤدخاǼب

Inst.h  العاكسɼTgh.h 

  ȳالامAIM:  خاص ɽهɼ

 ȓمن دق ȯكǸبالتɻجيɽالت 

ɼكȱلɣ قȒɽ الشعاɎ المȳسل 

 ɻجيɽبالت ɣلȰɼ ȴمن الجها

علʄ الهȯف المطلɽب ɼمن 

ɻالضغط علي ɯّث 

 

Ȕملاحظا 

ثلا الامȳ م ȳعȵيʅȵ القاǽȲ هناɞ العȯيȯ من الأɼامȳ الأخɾȳ لكن متشابɻ من حيȟ الɽظيفȓ فلɯ نȱكȳها لكيلا تتك

Offset   ȳد داخل الامɽجɽم  Menu   ȳفي داخل الام ȓئيسيȳال ȓالشاش ʄد أيضا علɽجɽمɼMEAS  ȓفي الصفح

الاɰ سɽف ننتقل لبعɅ تطبيقاȔ المساحȓ في الجهاȴ نȱكȳ بعɅ  الثالثɼ ȓهكȱا لبعɅ الأمȲɽ الأخɾȳ اما

 التطبيقاɼ Ȕتɯ تعȵيȵ المقاɤ بالعȯيȯ من الصɼ ȲɽالȳسɽماȔ للاستيعاب اكٌڇ    
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  ȓالمساح Ȕفي تطبيقا ȴالجها ɤكيف استعما 

 ضع العاكس عليهاɼ لا يمكن ʅȱف الȯتفاع الهȲا ȶقياREM 

 ɼاʅ هȯف لا  Ȓالجهاȴ يستطيع ǻيجاد اȲتفاع الأبنيɼ ȓالابȳاɼ ȠاعمȒȯ الإضاء

 Ȳɼضيح الشكل المجاɽلتɼ ضع العاكس عليهاɼ ܖ܉ܜ يمكن𝜶 = 𝑽𝑯   → 𝑽 = 𝑯𝒙 𝑽 يمثل اȲتفاɎ البناي𝜶  ȓܖ܉ܜ +  𝒉ࢀ

ȟحي 𝒉ࢀ       يساʅɼ اȲتفاع العاكس   

 ȓالأفقي ȓالمساف ɰǼضيح فɽللتɼH  ȓمن المعادل ȶالقيا ɚاشتقا ɤمن خلا șاستنتج

𝑯 (շ-կالمجاȲɼ ) التاليȓ بالاستعانȓ بالشكل = 𝒙ࡿ  𝜶ܛܗ܋

التܣ Slope ɼيمثل المسافȓ المائلȓ  كسحيȟ أɰ القياȶ المباشȳ من الجهاǻ ȴلʄ العا

 ȵمȳيȵمȳلها بال (S )فȯالهɼ ȯصȳالم ɰبي ɎتفاȲالا ɚȳࢆ∆  ܼ∆ ف = 𝒙ࡿ  𝜶ܖ𝐢ܛ

 

ȴالجها ʄالعمل عل Ȕاɽخط: 

 

 ȳالام Ȳنختا ȓئيسيȳال ȓمن الشاشMEAS 

 ȓالصفح ȳتظه ʄلɼالأP1  منها Ȳنختا HT ʄبالضغط علF1 

 اȰǻالعمل بعاك ɰكا ɤدخاǻ ȓشاش ɤمن خلا ɻقيمت ɤدخاǻ من ȯس فلا ب

 مًڇ مثلا հمثاɤ: لإدخاɤ اȲتفاع علʄ سبيل الاȲتفاع 

 تفاع العاكسȲا ʄعل ȓحتܢ نضع الكتاب                ɯالسه ɞȳنح ɣلȰ ȯبع

Tgh.h  ʄنضغط عل ɯثF2  ɯقȳال ɤلإدخاհ مثلا 

نضغط ʅȳعش ȳكس ɞهنا ɰا كاȰا   ȦمفتاFuncʄلǻ لنصل Ȕاȳم Ȓȯع 

 ȳالكس ȓد بها علامɽجɽالم ȓالشاش      ʅȳالعش 

 

 لفهɯ كيفيȓ القياȶ (կճ-կشكل )

 

 لتɽضيح الاشتقاɚ (կմ-կشكل )

مع ملاحظȓ تساʅɼ اȲتفاع 
 الجهاȴ مع العاكس

 ȓملاحظ 

. 
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ȓالمساح Ȕفي تطبيقا  ȴالجها ɤكيف استعما 

الʅȱ بعȯ الكسȳ   حتܢ نصل للشاشȓ المɽجɽد بها الȳقFuncɯثɯ نضغط  

 Ȧمفتا ʄبالضغط عل ȳا نستمȱهكɼFunc   ɣلȰ ȯقام بعȲجميع الأ ȑحتܢ نكت

 Ȓȳاكȱفي ال ɎتفاȲلتسجيل الا ɤالادخا Ȧمفتا ʄنضغط عل 

  ȶالقيا ȓد لشاشɽنعMeas  ȓالثاني ȓننتقل للصفحɼP2 ʄبالضغط عل

 ȦمفتاFunc 

العا ɎتفاȲا ɤدخاǻ ȯكس نضع العاكبع ȶاد قياȳف المȯاله șس تح

 اضاءȒ مثلااȲتفاعɼ ɻليكن عمɽد 

 ʄعل ȴالجها ɻجɽنضغط  كالعانɼ س(Dist) F1ȓالمساف ȶلقيا 

 فȯاله ʄأعل ʄعل Ȳالمنظا ɻجɽن ɣلȰ ȯبع  ɯث ɻتفاعȲا ȶب قياɽالمطل

 ʄنضغط عل(REM) F3   ȯبع  ʄنضغط عل ɣلȰ(Stop) F4 فنحصل

 الأɂȲ مباشȒȳ. منHtعلʄ قيمȓ اȲتفاɎ الهȯف  
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ȓالمساح Ȕفي تطبيقا  ȴالجها ɤكيف استعما 

 ȶقياɰهمܣ بيɼ خط ɰنقطتي MLM 

 ȓالتالي ȓالمعادل ɤمن خلا ɰɽࢇ تك = 𝟐ࢉ  + 𝟐࢈ −  𝑨ܛܗ܋܊܋𝟐

 

 ȴالجها ʄالعمل عل ȓيقȳط 

  Ȳنختا ȓئيسيȳال ȓمن الشاشMEAS ʄبالضغط عل Ȧمفتا.F1 

 ʄال ȑهȱن   ȓللصفح Ȳالتܣ بها خياDist  Ȧمفتا ʄبالضغط علFunc 

ɻجɽن ȴالجها  ɯمنها ث ȶاد القياȳالم ʄلɼالأ ȓالنقط ʄعل Ȧمفتا ʅأ ʄنضغط عل

 Ȳمقابل خيا  (Dist) فليكن F1 Ȕبها بيانا ȓشاش ʄفنحصل عل  ȓالمساف

ȓيɼاȵالɼ 

 الخط ȶاد قياȳضع العاكس عليها )المɼ ȯبع ȓالثاني ȓالنقط ʄعل ȴالجها ɻجɽن

ɼفي (  MLMمȓ الɽهمܣ بيɰ النقطȓ الأɼلʄ ثɯ نضغط علʄ مفتاȦ المقابل للكل

 Ȧمفتا ɰɽيك Ȓȵالأجه ȑاغلF2  هيɼ Ȕقياسا Țبها ثلا ȓشاش ʄفنحصل عل 

S ɰنقطتي ɰبي ȓالمائل ȓالمساف : 

H ɰالنقطتي ɰبي ȓالافقي ȓالمساف : 

Vɰالنقطتي ɰبي ȓديɽالعم ȓالمساف : 

 

 لتɽضيح الاشتقاɚ (կյ-կشكل )

 

شاشȓ الجهاȴ بعȯ الضغط  (կն-կشكل )
 ʄعلMLM 
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ȓالمساح Ȕفي تطبيقا  ȴالجها ɤكيف استعما 

 ليهاǻ ɤɽصɽلا يمكن ال ȓنقط Ȕماɽحساب معل(ɝخلف عائ) 

 ɻجيɽالتܣ لا يمكن الت ȓالنقط ȓيǹȲ يمكن منها Ȓȯمساع ȓنقط Ȳاختيا ɯيت

ɼɼجɽد النقطȓ المحتلȓ بالجهاȴ ثɯ يتɯ قياȶ )لɽجɽد عائɝبالجهاȴ )عليها 

ȓالمساف  Distance  التܣ خلفمن ȓالنقط ʄلǻ Ȓȯالمساع ȓالنقط  

 ȯيȯتحɼ ɾȳأخ Ȓأدا ʅأ ɼيط أȳش ȓاسطɽب ɝلاتجاهاالعائ   Direction  

ɯالسه Ȳباختيا ȴالجها ȓشاش ʄللاتجاه عل ȑين  المناسȯل ȥتنت ɣلȱا ب

 (կկ-կكما في الشكل ) ǻحȯاثياȔ النقطȓ التܣ لا يمكن الɽصǻ ɤɽليها

ȴالجها ʄعل ɝالتطبي ȓيقȳط 

 ȳالام Ȳنختا ȓئيسيȳال ȓمن الشاش   Meas  ʄبالضغط عل ɣلȰɼF1  

 ʄلɼالأ ȓالصفح ʄمن عل P1 Ȳنختا (Menu) F1 منها Ȳنختا ȓقائم ȳفتظه 

OffSet ʄالضغط علɼ ȳشǺف عليها بالمɽقɽبالȦمفتا  ȳفتظه ɤالإدخا

ȔاȲخيا Ȓȯع   

 ȲنختاOff Set / dist  ȓالشاش ȳفتظه( Ȳɼكما في الشكل المجاկհ-կ) 

Ȧمفتا ʄنضغط عل Edit) F3  ) ɣلȰɼ Ȕماɽيل في المعلȯاء تعȳلإج

  بǼدخاɤ المسافȓ المقاسȓ بيɰ النقطȓ المساعɼ Ȓȯالنقطȓ المȳاد ǻيجاد

 Ȱɼلɣ نحȯد الاتجاه بتحȳيDist  ɣ بياناتها في خانة

ȓأمام خان ɯالأسه Dire 

 نضغطɼ Ȓȯالمساع ȓالنقط ʄد علɽجɽالعاكس الم ʄعل ȴالجها ɻجɽن

 ȦمفتاF1  ɤɽللحص  ȳالام ʄعل(OBS)   

 

 

 

الشاشȓ بعȯ الضغط علʄ    (հծ-կشكل )

Off Set / dist  يلهاɼEdit  يلȯلتع
Ȕالبيانا 

 

  (կշ-կشكل )

 

ح الشاشȓ بعȯ اختياȲ  (հկ-կشكل ) ɽܷب
ȓالنقط ʄضع العاكس علɼɼ الاتجاه 
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ȓالمساح Ȕفي تطبيقا  ȴالجها ɤكيف استعما 

 م بالضغطɽنق Ȧمفتا ʄعلF4  ȳالام ʄعل ɤɽللحص(OK)    فنحصل

   مباشȒȳ علʄ مسافȴɼ ȓاɼيȓ النقطȓ التܣ لا يمكن ǹȲيتها

 ʄبالضغط عل ȓالنقط Ȕاثياȯحǻ ʄعل ɤɽيمكن الحص  ȦمفتاF2  ɤɽللحص

 (X,Y,Z)علʄ كل من 

 Ȧمفتا ʄنضغط علF1  ȳالام ʄعل ɤɽللحص(REC ) يعنܣ ȳا الامȱهɼ

 المعلɽماȔ علʄ بطاقȓ الȱاكȒȳتسجيل 

 Ȧمفتا ʄنضغط عل ɣلȰ ȯبعF4  ȳالام ȲلاختياYES ɍالحف ȯكيǸلت 

 ȓالشاش ʄال ȒدɽالعɼOffSet   

 ʄنضغط عل ȓالسابق ȓالصفح ʄال Ȓدɽللعɼ ȦمفتاF3  ȳالام ȲلاختياNO   

 

 ȓالشامل ȓالمحط Ȓȵأجه ɰا
تتطȲɽ باستمȳاɼ Ȳكلما 
تطȔȲɽ تصبح اسهل 

 استخȯاما ȰɼاȔ تقنيȓ اكٌڇ  

 ȓملاحظ 

 

( الشاشȓ بعȯ الضغط հհ-կشكل )
   ʄعل ȳالامok  
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صيام əسɽد. ي əلǺللم ȓنيɼالإلكًڇ Ȓȵبالأجه ȓالمساح 
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 ɤɼء الأȵالج ɤالمقا ȓنهاي 

 

 تɯ بحمȯه

 
قاɤ تطبيقاȔ المساحɼ ȓالانɽاع في الجȵ الثاني للم اانتظɼȳن

ȴللجها ȓمȯالمتق 

 


